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INNOVATIVE KAMERAGE-
STUTZTE ROBOTERFUHRUNG

Durch Plug&Play ist eine schnelle Anbindung der
Kamera an die Robotersteuerung maoglich. Aus den
Bilddaten gewonnene Informationen kénnen direkt
in Positionsdaten umgewandelt werden.

Keyence Robot Vision

Die neue Funktion Robot Vision, die Keyence
fur seine Modellreihen CV-X und XG anbietet,
ermoglicht eine einfache kameragestutzte
Roboterfuhrung. Es werden Schnittstellen fur
eine Vielzahl von Roboterherstellern angebo-
ten, wodurch das Produkt auch in bestehende
Anlagen nachtrdglich integriert werden kann.
Die Firma Quality Automation GmbH hat in ei-
nem eigenen Versuchsaufbau die Funktion mit
einem Roboter von Mitsubishi Electric umge-
setzt und getestet.

Installation und Kalibrierung

Die Kamera kann je nach Anwendungsfall
direkt auf dem Roboter oder fest in der Um-
gebung angebracht werden. Die Controller
der Kamera und des Roboters werden Uber
Ethernet verbunden und kommunizieren nach
Ausfluhrung eines  Einrichtungsprogramms
von Keyence direkt miteinander. So kann zur
einfacheren Einrichtung der Roboter auch di-
rekt Uber den Keyence Controller gesteuert
werden.

Sobald die Kamera richtig positioniert und die
Verbindung zwischen Kamera und Roboter
aufgebaut ist, konnen erste Bilder aufgenom-
men und mit der Bildverarbeitung begonnen
werden.
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Um Bildpunkte in Positionsdaten umwandeln
zu kdnnen, muss jedoch zunachst noch eine
Kalibrierung durchgeflhrt werden. Dazu bie-
tet Keyence eine automatische Kalibrierung
an, die gegenldber manuellen Methoden die
Vorteile hat, dass sie praziser, wiederholbar
und unabhangig von Anwender und Aufstell-
ort des Roboters ist. Ergebnis der Kalibrierung
ist eine Vorschrift zur Umrechnung detektier-
ter Punkte auf dem Kamerabild in kartesische
Koordinaten fur den Roboter.

Anwendungsmaéglichkeiten

Im Versuchsaufbau der Firma Quality Auto-
mation GmbH wurde die Kamera am Roboter
befestigt und eine Pick&Place Anwendung er-
folgreich in Betrieb genommen.

Neben der einfachen Positionserkennung von
Objekten kann die Funktion aber auch fur
weitaus komplexere Aufgaben, wie der Qua-
litdtskontrolle genutzt werden. Dazu kénnen
beispielsweise grolie Oberflachen vom Robo-
ter abgefahren und untersucht werden. Die
Position von Schaden wird direkt ausgegeben
oder markiert. Auch die richtige Besttckung
einer Leiterplatte kann mit diesem Verfahren
durchgefiihrt oder gepruft werden.
AulBerdem eignet sich die kameragestitzte
FUhrung zum Fugen von Bauteilen, zum Bei-

. +49(0)2402 865 888
& +49(0)2402 865 889
& info@quality-automation.de
http://quality-automation.de

Bankverbindung, Bank account
VR-Bank Wirselen,

IBAN DE61390500000000089987 UST-IdNr. DE813054978
BIC AACSDE33XXX

PARTNER

KEYENCE

Keyence Deutschland GmbH
Siemensstralie 1

63263 Neu Isenburg

Hessen, Deutschland

® www.keyence.de

MITSUBISHI
AN ELECTRIC

Mitsubishi Electric Europe B.V.
Niederlassung Deutschland
Mitsubishi-Electric-Platz 1

40882 Ratingen
Nordrhein-Westfalen, Deutschland

B www.mitsubishielectric.de

ANSPRECHPARTNER

Daniel Meurer, M.Eng.
Softwareingenieur

Schwerpunkte: Steuerungstechnik, Robotik,
Antriebstechnik

spiel zum Aufbringen von Kleber oder zum
Festziehen von Schrauben.

Wird die Kamera fest in der Umgebung mon-
tiert, kann mit der Funktion auch eine Greifer-
korrektur durchgefthrt werden. Dazu fahrt der
Roboter mit dem gegriffenen Objekt Uber die
Kamera, die Greiferstellung wird analysiert und
gegebenenfalls korrigiert.
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